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Formulace problému: méfeni polohy a rychlosti pohybujiciho se vozicku na naklonéné
roviné - vypocet polohové i pohybové energie, zdkon zachovani mechanické energie (ZZE).

Pomiticky: USB link ¢i Xplorer GLX, senzor na méfeni polohy PS-2103A, vozicek (v tomto
pfipadé o hmotnosti 250 g - PAScar), drdha (zde také PAScar).
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Zapojeni a postup méfeni:

Senzor pohybu pfipevnéte na vrchni konec naklonéné roviny. Méfeni je nastaveno
pro pfesny sklon naklonéné roviny. Pokud byste chtéli zménit podminky, musite
upravit kalkula¢ni vypocet potencidlni energie a dopocitat novou délku naklonéné
roviny.

V zékladnim menu stisknéte F3 a vstupte do , Calculator”.
Ep =m gh =0.25*9.81*(a+b - [Position (m)]) *b/c

(Potencidlni energie = hmotnost voziku*9.81*(celkova délka naklonéné roviny - [Position
(m)])* vyska spodni hrany naklonéné roviny /délka spodni hrany naklonéné roviny)

Ek = 0.125*[Velocity (m/s)]"2

(Kineticka energie= (hmotnost/2) krat kvadréat rychlosti)

K upfesnéni jednotek energii stiskni F4 (edit) - Data properties: zde 1ze ménit jednotky.
Vozicek se uvede do pohybu vystfelenim pruziny na jeho jedné strané.

Data: Zobrazte potenciélni i kinetickou energii v zavislosti na ¢ase.
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Moznosti rozsifeni experimentu: ukazte celkovou energii soustavy.

ddtdstuoir



